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	Les comportements du robot Thymio
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Le robot Thymio a des comportements différents selon la couleur que l’on choisit :
	Couleurs :
	Actions observées
	Description du comportement en un mot :

	vert
	Il suit un objet devant lui.
Quand on met notre main devant, il va devant, il avance. Il suit notre main devant lui.
Quand on met notre main derrière, il ne fait rien, il n’avance pas, il ne recule pas.
Il peut tourner. Quand on met la main vers les capteurs de droite, il tourne à droite. Quand on met la main vers les capteurs de gauche, il tourne à gauche.
Il détecte le vide devant lui. Il s’arrête devant le vide, il ne tombe pas de la table.
Attention, si on met notre main très près devant lui, il recule et il ne sent pas le vide, il tombe de la table.
Si on le soulève, il change de couleurs sur les côtés.
	amical
pot de colle
prudent

	jaune
	Il se déplace de manière autonome tout en évitant les obstacles et de tomber dans le vide.
Il avance tout seul. Il roule tout seul. Il marche tout seul.
Si on met notre main devant, il recule, il change de direction.
Si on met notre main sur le côté, il tourne, il change de direction.
Si on met notre main devant et qu’on ne la bouge pas, il avance et il recule, il avance et il recule...
Il détecte le vide devant lui, il ne tombe pas de la table.
	explorateur
explorateur
intelligent
tourniquet

	rouge
	Il recule lorsqu’un objet est situé devant lui. Il avance lorsqu’un objet est situé derrière lui.
Si on met la main devant, il recule.
Si on met la main derrière, il avance.
Il détecte le vide devant lui.
Il ne sent pas le vide quand il recule, il tombe de la table.
Si on met en même temps une main devant le robot et une main derrière le robot, il sonne, il fait une alarme. Si on met en même temps un objet devant le robot et un objet derrière le robot, il sonne, il fait une alarme.
Quand ça sonne, il y a des points rouges qui s’allument.
Quand on le touche, ça clignote.
	peureux
peureux
policier

	violet
	Il suit les ordres donnés en appuyant sur les boutons : 
· flèche avant, il avance
· flèche arrière, il recule
· flèche droite, il tourne à droite
· flèche gauche, il tourne à gauche.
Si on appuie à nouveau sur la flèche avant ou arrière, le robot accélère (3 vitesses).
On contrôle le mode violet avec les flèches. On le commande avec les flèches.
Il faut appuyer sur les flèches pour le faire fonctionner.
Plus tu appuies sur les flèches, plus il va vite.
Il y a 3 vitesses : 1) lent, 2) moyen, 3) rapide.
Si on appuie sur la flèche de droite, il tourne à droite.
Si on appuie sur la flèche de gauche, il tourne à gauche.
Si on appuie sur les flèches, il s’allume.
Il ne détecte pas le vide devant lui. Il ne détecte pas le vide derrière lui.
S’il y a un objet devant lui, il le pousse. Il pousse des objets légers ou lourds devant lui.
	obéissant
« le chien tenu en laisse »
« rapide-moyen-lent »
fort
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